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协作机器人专用

气爪单元
对应UR3（e）, UR5（e）, UR10（e）, UR16e

体积小 ·重量轻，
通过气动系统，实现高夹持力
仅需连接1根供气管、带M8插头的电气连接线。
●电磁阀和调速机构一体化设计

●安装规格：ISO9409-1-50-4-M6
●对应URCap（见封底）

气缸内径［mm］ 16
使用流体 空气

使用压力［MPa］ 0.1～0.7
重复精度［mm］ ±0.01
动作方式 双作用

夹持力
每个手指的有效值［N］

外径夹持力 32.7
内径夹持力 43.5

开闭行程（两侧）［mm］ 10
质量［g］ 430
安装规格 ISO9409-1-50-4-M6
插头形状 M8；8针（母）

型号表示方法

安装规格

ISO9409-1-50-4-M6 ■规格

即插即用

手指数 保护罩

气缸内径 动作方式

2 2爪 B 带保护罩

16 16mm D 双作用

JMHZ 2 16D X7400B RoHS

1



外形尺寸图
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附件

UR机器人
安装用法兰
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磁性开关2个
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简易编程
使用协作机器人认证的专用软件URCap，

您可以通过示教器的直观操作，轻松地将各种功能动作和传感器信号进行统一的编程处理。

您可以将存储URCap软件的USB存储器插入示教器中，轻松安装该软件。
※请从网站上下载URCap软件，并将其保存在USB存储器中。

对应URCap

气爪单元　程序界面

机器手臂

控制箱

USB存储器
※客户自备

（保存URCap软件）

示教器

URCap
详情请扫码

地址: 北京经济技术开发区兴盛街甲2号 : 100176邮编
电话: 010-67885566                       传真: 010-67882335

本产品样本所涉及的产品，可能会发生变更，恕不另行通知，敬请谅解。

SMC (China) Co., Ltd.  All Rights Reserved
YY A

SMC(中国)有限公司 SMC代理商

http://www.smc.com.cn 

安全注意事项 请仔细阅读《SMC产品使用注意事项》(M-C03-3)及《使用说明书》，在进行确认的基础上，正确使用本产品。


