
电机可选项:带锁

电机配置:左侧折返型

电机配置:右侧折返型
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外形尺寸图/电机折返型

LEKFS40RG

注1） 使用主体安装基准面进行设置的场合，请将相对面或定位销高
度设在3mm以上。（建议高度5mm） 
此外，有其它面可能会从主体安装基准面（尺寸B范围）凸出。
使用时请留出1mm以上的间隙，以避免与周边的工件、设备
等产生干涉。

注2） 原点复位动作等引起的滑台可动距离。请注意不要与周边的工
件、设备等产生干涉。

注3）原点复位后的位置。
注4）【　 】为变更原点复位方向的场合。
注5）本图所示的电机配置：右侧折返型。
注6）磁性开关的固定需要使用开关隔板（BMY3-016）。请另行订购。
注7）使用底面的定位销孔的场合，请使用主体侧或外壳侧的。

型号 L A B n D E G
LEKFS40□G□-150□ 403.4 156 328 4 — 150 130
LEKFS40□G□-200□ 453.4 206 378

6 2 300 280LEKFS40□G□-400□ 503.4 256 428
LEKFS40□G□-300□ 553.4 306 478
LEKFS40□G□-350□ 603.4 356 528

8 3 450 430LEKFS40□G□-400□ 653.4 406 578
LEKFS40□G□-450□ 703.4 456 628
LEKFS40□G□-500□ 753.4 506 678 10 4 600 580LEKFS40□G□-600□ 853.4 606 778
LEKFS40□G□-700□ 953.4 706 878 12 5 750 730
LEKFS40□G□-800□ 1053.4 806 978 14 6 900 880LEKFS40□G□-900□ 1153.4 906 1078
LEKFS40□G□-1000□ 1253.4 1006 1178 16 7 1050 1030
LEKFS40□G□-1100□ 1353.4 1106 1278 18 8 1200 1180LEKFS40□G□-1200□ 1453.4 1206 1378

尺寸表  （mm）
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高性能型

LEKFS□G 系列
免电池 绝对增量型（步进电机 DC24V）

817

可缩短工作节拍时间

与以前相比削减44%（0.54sb0.97s）
※2

10000mm/s2（是以前的334%）

800mm/s（与以前比提高60%）

以前产品

速
度（
V
）

时间（T）

JXC5H/6H 系列

※2 驱动LEY25FA-300 0a300mm（行程）的场合
LEY□F

工作节拍时间

加减速度

最大速度

高性能型
步进电机控制器

JXC5H/6H 系列 P.1009 JXCEH/9H/PH 系列 P.1053
并行I/O

EtherCAT／EtherNet/IP™／
PROFINET

高加速度 · 高速设定的专用控制器

高性能型 出杆型

尺寸：16, 25, 40
LEY□F 系列

相对增量型（步进电机 DC24V）

RoHS

®

※详情请参照P.1322～
※磁性开关除外
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步骤1 确认搬运重量—速度　〈速度—垂直搬运重量图〉

步骤2 确认工作节拍时间

¡工件重量：2［kg］　　¡速度：100［mm/s］

¡加速度：5000［mm/s2］

¡行程：200［mm］

¡工件安装条件：垂直上下搬运

使用条件

型号选定步骤

定位控制 选定步骤

选定示例

步骤1 确认搬运重量—速度
（垂直搬运）

步骤2 确认工作节拍时间

请按照以下的计算方法计算工作节拍时间。

¡工作节拍时间：T根据以下公式求出。

请参照〈速度—垂直搬运重量图〉，
根据工件重量和速度选定对象型号。

选定示例）

根据右图，暂时选定LEY16DFB。

T＝T1＋T2＋T3＋T4［s］

T1＝V/a1［s］

T4＝0.15［s］

T3＝V/a2［s］

T2＝ [s]L—0.5·V·（T1＋T3）
V

¡T4：稳定时间因执行器种类、负载及步进电机的

定位宽度等条件而异。

稳定时间参考值：0.15秒以下

请使用以下数值进行计算。

¡T2：匀速时间根据以下公式求出。

¡T1：加速时间、及T3：减速时间

根据以下公式求出。

L：行程［mm］…（运转条件）

V：速度［mm/s］…（运转条件）

a1：加速度［mm/s2］…（运转条件）

a2：减速度mm/s2］…（运转条件）

T1：加速时间［s］…到达设定速度所用的时间

T2：匀速时间［s］…以恒定速度运转的时间

T3：减速时间［s］…匀速运转至停止的时间

T4：稳定时间［s］…完成定位的时间

计算示例）

T1到T4的值如下所述求出。

T1＝V/a1＝100/5000＝0.02［s］, T3＝V/a2＝100/5000＝0.02［s］

T4＝0.15［s］

由此，工作节拍时间：T为
T＝T1＋T2＋T3＋T4＝0.02＋1.98＋0.02＋0.15＝2.17［s］。

T2＝ ＝ ＝1.98［s］L—0.5·V·（T1＋T3）
V

200—0.5·100·（0.02＋0.02）
100

〈速度—垂直搬运重量图〉

（LEY16／步进电机）
※水平搬运的场合，需要外部导向，因导向条件而异。
请参照P.828“规格”的水平可搬运重量和注意事项，进行选定。

根据以上的结果，选定LEY16DFB-200

高性能型

出杆型

LEY□F 系列 相对增量型（步进电机 DC24V）

型号选定方法 
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推压控制

A
位
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时间

夹具

负
载
:
F［

N
］

行程［mm］

0 100 200 300 400 500 600
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LEY40□

LEY25□

LEY16

推
力［

N
］

压触推力设定值［%］注）

160

140

120

100

80
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40

20

0
0 60%40% 80%20% 100%

上限:85%

导程2.5:LEY16FC
导程5:LEY16FB

导程10:LEY16FA

占空比＝A/B×100［%］

注）为控制器的设定值。

〈杆端允许横向负载图〉

步骤1 确认占空比　〈压触推力—占空比 换算表〉

步骤2 确认压触推力　〈推力换算图〉

¡安装条件：水平（推压） ¡占空比：20［%］

¡夹具重量：0.2［kg］ ¡速度：100［mm/s］

¡压触推力：60［N］ ¡行程：200［mm］

使用条件

推压控制 选定步骤

选定示例

步骤1 确认占空比 确认杆端横向负载步骤2 确认压触推力

请参照〈推力换算图〉，
根据“压触推力设定值”和推力选定对象型号。

选定示例）

根据右图，
¡压触推力：60［N］

¡压触推力设定值：70［%］

因此，暂时选定LEY16DFB。

步骤3 确认杆端横向负载　〈杆端允许横向负载图〉
请参照〈杆端允许横向负载图〉，
确认临时选定的执行器：LEY16□的允许杆端。

选定示例）

根据右图，
¡夹具重量：0.2［kg］ 2［N］

¡产品行程：200［mm］

因此，在允许范围内。

请参照〈压触推力—占空比 换算表〉，
根据占空比，选定“压触推力”。

选定示例）

根据下表，
¡占空比：20［%］

因此，压触推力设定值＝70［%］

步骤3

※“占空比”是一个工作节拍中驱动时间的比率。

※“压触推力设定值”是控制器的步信息设定值。
※“连续推压时间”是可连续压触的时间。

〈推力换算图〉
（LEY16／步进电机）

〈压触推力—占空比 换算表〉
（LEY16／步进电机）

根据以上的结果，选定LEY16DFB-200

型号选定步骤

压触推力
设定值［%］

占空比
（%）

连续推压时间
（分）

40以下 100 —

50 70 12以下

70 20 1.3以下

85 15 0.8以下

820

高性能型

LEY□F 系列
相对增量型（步进电机 DC24V）
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※下图为使用外部导向、定位推力100%时的值。

水平／导程5

水平／导程2.5

垂直／导程5

垂直／导程2.5

水平／导程10 垂直／导程10

速度—搬运重量图（参考）

使用温度：30℃以下占空比100%以下使用、 
30℃以上占空比35%以下使用。
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导程2.5:LEY16FC
导程5:LEY16FB

导程10:LEY16FA

占空比＝A/B×100［%］

注）为控制器的设定值。

〈杆端允许横向负载图〉

步骤1 确认占空比　〈压触推力—占空比 换算表〉

步骤2 确认压触推力　〈推力换算图〉

¡安装条件：水平（推压） ¡占空比：20［%］

¡夹具重量：0.2［kg］ ¡速度：100［mm/s］

¡压触推力：60［N］ ¡行程：200［mm］

使用条件

推压控制 选定步骤

选定示例

步骤1 确认占空比 确认杆端横向负载步骤2 确认压触推力

请参照〈推力换算图〉，
根据“压触推力设定值”和推力选定对象型号。

选定示例）

根据右图，
¡压触推力：60［N］

¡压触推力设定值：70［%］

因此，暂时选定LEY16DFB。

步骤3 确认杆端横向负载　〈杆端允许横向负载图〉
请参照〈杆端允许横向负载图〉，
确认临时选定的执行器：LEY16□的允许杆端。

选定示例）

根据右图，
¡夹具重量：0.2［kg］ 2［N］

¡产品行程：200［mm］

因此，在允许范围内。

请参照〈压触推力—占空比 换算表〉，
根据占空比，选定“压触推力”。

选定示例）

根据下表，
¡占空比：20［%］

因此，压触推力设定值＝70［%］

步骤3

※“占空比”是一个工作节拍中驱动时间的比率。

※“压触推力设定值”是控制器的步信息设定值。
※“连续推压时间”是可连续压触的时间。

〈推力换算图〉
（LEY16／步进电机）

〈压触推力—占空比 换算表〉
（LEY16／步进电机）

根据以上的结果，选定LEY16DFB-200

型号选定步骤

压触推力
设定值［%］

占空比
（%）

连续推压时间
（分）

40以下 100 —

50 70 12以下

70 20 1.3以下

85 15 0.8以下
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高性能型

LEY□F 系列
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※下图为使用外部导向、定位推力100%时的值。

水平／导程5

水平／导程2.5

垂直／导程5

垂直／导程2.5

水平／导程10 垂直／导程10

速度—搬运重量图（参考）

使用温度：30℃以下占空比100%以下使用、 
30℃以上占空比35%以下使用。
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速度—搬运重量图（参考） ※下图为使用外部导向、定位推力100%时的值。

使用温度：30℃以下占空比100%以下使用、 
30℃以上占空比35%以下使用。
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速度—搬运重量图（参考） ※下图为使用外部导向、定位推力100%时的值。

使用温度：30℃以下占空比100%以下使用、 
30℃以上占空比35%以下使用。
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速度—搬运重量图（参考） ※下图为使用外部导向、定位推力100%时的值。

使用温度：30℃以下占空比100%以下使用、 
30℃以上占空比35%以下使用。
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速度—搬运重量图（参考） ※下图为使用外部导向、定位推力100%时的值。

使用温度：30℃以下占空比100%以下使用、 
30℃以上占空比35%以下使用。
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δ

−δ
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杆端允许横向负载图 参考

杆的变形量：δ（mm）

行程＝产品行程＋重心距离（突出端位置）

行程

尺寸
30 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500

16 ±0.4 ±0.5 ±0.9 ±0.8 ±1.1 ±1.3 ±1.5 — — — —

25 ±0.3 ±0.4 ±0.7 ±0.7 ±0.9 ±1.1 ±1.3 ±1.5 ±1.7 — —

40 ±0.3 ±0.4 ±0.7 ±0.6 ±0.8 ±1.0 ±1.1 ±1.3 ±1.5 ±1.7 ±1.8

杆的不回转精度

※使用时请避免使活塞杆受到回转力矩。

否则，会导致防止回转用导向套变形、磁性开关反应异常、内部导向晃动和滑动阻抗增加等。
尺寸 不回转精度 q
16 ±1.1°
25 ±0.8°
40 ±0.7°
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LEY□F 系列
相对增量型（步进电机 DC24V）
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推力换算图 参考

〈垂直上升搬运的推压运转 设定值〉
垂直负载（上升）时，请将下记的【压触推力】设定为最大值，并且运行时的
可搬运重量应小于下表中的值。

型号 LEY16□F LEY25□F LEY40□F
导程 A B C A B C A B C

可搬运重量［kg］ 1 1.5 3 2.5 5 10 7 14 28
压触推力 85% 65% 65%

〈压触推力及临界值与推压速度的关系〉

型号 导程
推压速度

[mm/s]
压触推力

（设定输入值）

LEY16□F A/B/C 21～50 60～85%
LEY25□F A/B/C 21～35 50～65%

LEY40□F
A 24～30

50～65%
B/C 21～30

“推压速度”相关的“压触推力”有限制。如果产品在“压触推力”低推力的范
围外动作，完成信号【INP】可能会在压触动作结束前（移动动作中）输出。
如果在“推压速度”的最低速度以下动作，使用前请先确认是否有问题。

※为控制器的设定值。

LEY16□F

LEY25□F

LEY40□F

使用环境温度 压触推力设定值［%］ 占空比［%］ 连续推压时间［分］

25℃以下 85以下 100 —

40℃

40以下 100 —

50 70 12以下

70 20 1.3以下

85 15 0.8以下

使用环境温度 压触推力设定值［%］ 占空比［%］ 连续推压时间［分］

40℃以下 65以下 100 —

使用环境温度 压触推力设定值［%］ 占空比［%］ 连续推压时间［分］

40℃以下 65以下 100 —
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杆的变形量：δ（mm）

行程＝产品行程＋重心距离（突出端位置）

行程

尺寸
30 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500

16 ±0.4 ±0.5 ±0.9 ±0.8 ±1.1 ±1.3 ±1.5 — — — —

25 ±0.3 ±0.4 ±0.7 ±0.7 ±0.9 ±1.1 ±1.3 ±1.5 ±1.7 — —

40 ±0.3 ±0.4 ±0.7 ±0.6 ±0.8 ±1.0 ±1.1 ±1.3 ±1.5 ±1.7 ±1.8

杆的不回转精度

※使用时请避免使活塞杆受到回转力矩。

否则，会导致防止回转用导向套变形、磁性开关反应异常、内部导向晃动和滑动阻抗增加等。
尺寸 不回转精度 q
16 ±1.1°
25 ±0.8°
40 ±0.7°
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推力换算图 参考

〈垂直上升搬运的推压运转 设定值〉
垂直负载（上升）时，请将下记的【压触推力】设定为最大值，并且运行时的
可搬运重量应小于下表中的值。

型号 LEY16□F LEY25□F LEY40□F
导程 A B C A B C A B C

可搬运重量［kg］ 1 1.5 3 2.5 5 10 7 14 28
压触推力 85% 65% 65%

〈压触推力及临界值与推压速度的关系〉

型号 导程
推压速度

[mm/s]
压触推力

（设定输入值）

LEY16□F A/B/C 21～50 60～85%
LEY25□F A/B/C 21～35 50～65%

LEY40□F
A 24～30

50～65%
B/C 21～30

“推压速度”相关的“压触推力”有限制。如果产品在“压触推力”低推力的范
围外动作，完成信号【INP】可能会在压触动作结束前（移动动作中）输出。
如果在“推压速度”的最低速度以下动作，使用前请先确认是否有问题。

※为控制器的设定值。

LEY16□F

LEY25□F

LEY40□F

使用环境温度 压触推力设定值［%］ 占空比［%］ 连续推压时间［分］

25℃以下 85以下 100 —

40℃

40以下 100 —

50 70 12以下

70 20 1.3以下

85 15 0.8以下

使用环境温度 压触推力设定值［%］ 占空比［%］ 连续推压时间［分］

40℃以下 65以下 100 —

使用环境温度 压触推力设定值［%］ 占空比［%］ 连续推压时间［分］

40℃以下 65以下 100 —
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型号表示方法

e 电机种类
记号 电机种类 对应控制器

F 高性能型
（步进电机 DC24V）

JXC5H
JXC6H

JXCEH
JXC9H
JXCPH

q 尺寸

16
25
40

y 电机可选项※4

C 带电机罩

W 带锁·电机罩

u 杆端螺纹
无记号 杆端内螺纹

M 杆端外螺纹
（带1个杆端螺母）

行程对应表

尺寸
行程[mm]

30 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 可制作行程范围

16 ● ● ● ● ● ● ● — — — — 10～300
25 ● ● ● ● ● ● ● ● ● — — 15～400
40 ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● 20～500

w ye r t u oi !0

r 导程［mm］
记号 LEY16 LEY25 LEY40
A 10 12 16
B 5 6 8
C 2.5 3 4

t 行程※3［mm］

30 30
～ ～

500 500
※ 详情请参照行程对应表。

o 执行器电缆种类·长度
标准电缆  ［m］ 机器人电缆  ［m］

无记号 无 R1 1.5 RA 10※10

S1 1.5 R3 3 RB 15※10

S3 3 R5 5 RC 20※10

S5 5 R8 8※10

关于磁性开关请参照P.1308、1309、1311、1319。

关于控制器的详情
请参照P.827

q

LEY 25 F B 50 C S1 C5H73

w 电机配置／电机罩朝向
记号 电机配置 电机罩朝向

无记号 上侧折返型 —

R 右侧折返型 —

L 左侧折返型 —

D

直线安装型

—※1

D1 左侧※2

D2 右侧※2

D3 上侧※2

D4 下侧※2

电机

i 安装形式※5

记号 种类
电机配置

折返型 直线安装型

无记号
端面螺孔／
主体底面螺孔※6 ● ●

L 脚座型 ● —

F 杆侧法兰型※6 ●※8 ●

G 无杆侧法兰型※6 ●※9 —

D 双耳环型※7 ● —

电机配置：折返型 电机配置：直线安装型

详情请参照P.1322

相对增量型（步进电机 DC24V）

高性能型

出杆型
LEY□F 系列 LEY16·25·40
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注意
【关于CE/UKCA对应品】

EMC的适合性实验是将电动执行器LEY系列与控制器JXC系列组合进行的。

EMC实验结果会由于组装在电动执行器上的客户端装置、控制器的构成或

其它电气元件的配置、配线关系而变化，所以不能保证在采用客户端装置

的实际使用环境中的适合性。由此，需要您对最终机械、装置的整体进行

EMC的适合性确认。

执行器和控制器配套成组。

请务必确认控制器和执行器的组合是正确的。

〈使用前请务必确认以下内容〉

注） 确认“执行器”和”控制器上所记载的执行器型号”
是否一致

※使用相关产品请参见使用说明书。
　使用说明书请通过本公司官网下载。
　https://www.smc.com.cn

注）

!0 有无控制器
无记号 无控制器

C□H□□ 带控制器

种类

步信息
输入型

EtherCAT
直接输入型

EtherNet/IP™
直接输入型

PROFINET
直接输入型

系列
JXC5H
JXC6H JXCEH JXC9H JXCPH

特征 并行输入输出 EtherCAT直接输入 EtherNet/IP™直接输入 PROFINET直接输入

对应电机 步进电机DC24V 步进电机（带编码器 DC24V）
最大步信息数 64点 64点
电源电压 DC24V DC24V
参照页 P.1009 P.1053

控制器对应表

H5 37C
接口

（通信协议／输入输出）

5 并行I/O（NPN）

6 并行I/O（PNP）
E EtherCAT
9 EtherNet/IP™
P PROFINET

安装方法

7 螺钉安装型

8※11 DIN导轨安装型

轴数／特殊规格

H 1轴／高性能型

通信插头　I/O电缆※12

记号 种类 对应接口

无记号 无附件 —

1 I/O电缆（1.5m）
并行输入（NPN）
并行输入（PNP）3 I/O电缆（3m）

5 I/O电缆（5m）

※1 仅尺寸25/40
※2 仅尺寸16
※3  标准行程以外的行程需以非标准品对应，因此请向本公司确认。
※4  尺寸16行程50以下的或尺寸40行程30以下的，“电机配置 ：□折返型”选

择“带锁 · 电机罩”的场合，电机会凸出于缸体。请在考虑工件等干扰的
情况下选定。

※5  安装件同包出厂（未组装）。
※6  水平伸臂且采用“杆侧法兰型”、“无杆侧法兰型”及“端面螺孔”安装时，

请在下述行程范围内使用。
· LEY25 ：200以下　 · LEY40 ：100以下

※7  采用“双耳环型”安装时，请在下述行程范围内使用。
· LEY16 ：100以下　 · LEY25 ：200以下　 · LEY40 ：200以下

※8  LEY16的行程50以下和LEY40的行程30以下电机可选项为“带锁 · 电机
罩”的场合，不可对应“杆侧法兰型”。

※9  不能对应LEY40的无杆侧法兰型。
※10  按订货生产
※11  不附带DIN导轨。需另行订购。
※12  并行输入以外的场合，请选择“无记号”。 

关于并行输入，请从“无记号”、“1”、“3”、“5”中选择。

■关于商标
EtherNet/IP® 是ODVA的注册商标。

EtherCAT® 注册商标和专利技术，由德国Beckhoff Automation GmbH公司授
权。

827

高性能型

出杆型 LEY□F 系列
相对增量型（步进电机 DC24V）



型号表示方法

e 电机种类
记号 电机种类 对应控制器

F 高性能型
（步进电机 DC24V）

JXC5H
JXC6H

JXCEH
JXC9H
JXCPH

q 尺寸

16
25
40

y 电机可选项※4

C 带电机罩

W 带锁·电机罩

u 杆端螺纹
无记号 杆端内螺纹

M 杆端外螺纹
（带1个杆端螺母）

行程对应表

尺寸
行程[mm]

30 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 可制作行程范围

16 ● ● ● ● ● ● ● — — — — 10～300
25 ● ● ● ● ● ● ● ● ● — — 15～400
40 ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● ● 20～500

w ye r t u oi !0

r 导程［mm］
记号 LEY16 LEY25 LEY40
A 10 12 16
B 5 6 8
C 2.5 3 4

t 行程※3［mm］

30 30
～ ～

500 500
※ 详情请参照行程对应表。

o 执行器电缆种类·长度
标准电缆  ［m］ 机器人电缆  ［m］

无记号 无 R1 1.5 RA 10※10

S1 1.5 R3 3 RB 15※10

S3 3 R5 5 RC 20※10

S5 5 R8 8※10

关于磁性开关请参照P.1308、1309、1311、1319。

关于控制器的详情
请参照P.827

q

LEY 25 F B 50 C S1 C5H73

w 电机配置／电机罩朝向
记号 电机配置 电机罩朝向

无记号 上侧折返型 —

R 右侧折返型 —

L 左侧折返型 —

D

直线安装型

—※1

D1 左侧※2

D2 右侧※2

D3 上侧※2

D4 下侧※2

电机

i 安装形式※5

记号 种类
电机配置

折返型 直线安装型

无记号
端面螺孔／
主体底面螺孔※6 ● ●

L 脚座型 ● —

F 杆侧法兰型※6 ●※8 ●

G 无杆侧法兰型※6 ●※9 —

D 双耳环型※7 ● —

电机配置：折返型 电机配置：直线安装型

详情请参照P.1322

相对增量型（步进电机 DC24V）

高性能型

出杆型
LEY□F 系列 LEY16·25·40
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注意
【关于CE/UKCA对应品】

EMC的适合性实验是将电动执行器LEY系列与控制器JXC系列组合进行的。

EMC实验结果会由于组装在电动执行器上的客户端装置、控制器的构成或

其它电气元件的配置、配线关系而变化，所以不能保证在采用客户端装置

的实际使用环境中的适合性。由此，需要您对最终机械、装置的整体进行

EMC的适合性确认。

执行器和控制器配套成组。

请务必确认控制器和执行器的组合是正确的。

〈使用前请务必确认以下内容〉

注） 确认“执行器”和”控制器上所记载的执行器型号”
是否一致

※使用相关产品请参见使用说明书。
　使用说明书请通过本公司官网下载。
　https://www.smc.com.cn

注）

!0 有无控制器
无记号 无控制器

C□H□□ 带控制器

种类

步信息
输入型

EtherCAT
直接输入型

EtherNet/IP™
直接输入型

PROFINET
直接输入型

系列
JXC5H
JXC6H JXCEH JXC9H JXCPH

特征 并行输入输出 EtherCAT直接输入 EtherNet/IP™直接输入 PROFINET直接输入

对应电机 步进电机DC24V 步进电机（带编码器 DC24V）
最大步信息数 64点 64点
电源电压 DC24V DC24V
参照页 P.1009 P.1053

控制器对应表

H5 37C
接口

（通信协议／输入输出）

5 并行I/O（NPN）

6 并行I/O（PNP）
E EtherCAT
9 EtherNet/IP™
P PROFINET

安装方法

7 螺钉安装型

8※11 DIN导轨安装型

轴数／特殊规格

H 1轴／高性能型

通信插头　I/O电缆※12

记号 种类 对应接口

无记号 无附件 —

1 I/O电缆（1.5m）
并行输入（NPN）
并行输入（PNP）3 I/O电缆（3m）

5 I/O电缆（5m）

※1 仅尺寸25/40
※2 仅尺寸16
※3  标准行程以外的行程需以非标准品对应，因此请向本公司确认。
※4  尺寸16行程50以下的或尺寸40行程30以下的，“电机配置 ：□折返型”选

择“带锁 · 电机罩”的场合，电机会凸出于缸体。请在考虑工件等干扰的
情况下选定。

※5  安装件同包出厂（未组装）。
※6  水平伸臂且采用“杆侧法兰型”、“无杆侧法兰型”及“端面螺孔”安装时，

请在下述行程范围内使用。
· LEY25 ：200以下　 · LEY40 ：100以下

※7  采用“双耳环型”安装时，请在下述行程范围内使用。
· LEY16 ：100以下　 · LEY25 ：200以下　 · LEY40 ：200以下

※8  LEY16的行程50以下和LEY40的行程30以下电机可选项为“带锁 · 电机
罩”的场合，不可对应“杆侧法兰型”。

※9  不能对应LEY40的无杆侧法兰型。
※10  按订货生产
※11  不附带DIN导轨。需另行订购。
※12  并行输入以外的场合，请选择“无记号”。 

关于并行输入，请从“无记号”、“1”、“3”、“5”中选择。

■关于商标
EtherNet/IP® 是ODVA的注册商标。

EtherCAT® 注册商标和专利技术，由德国Beckhoff Automation GmbH公司授
权。
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高性能型

出杆型 LEY□F 系列
相对增量型（步进电机 DC24V）
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电机可选项:带锁·电机罩

电机配置:右侧折返型

电机配置:左侧折返型

1834
.3

34
25.5 4×M4×0.7

螺纹深7

M5×0.8
螺纹深10

25
.5

［2］
杆可动
范围注1）

原点注2）

［行程终端］

行程终端
［原点］注3）

四角对边14注4）

行程 2
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6

A＋行程
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电机电缆（2×ø5）

□20
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90
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5 90
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4
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电
缆
长
度
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0

电
缆

长
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电
缆
长
度
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规格

型号 LEY16F LEY25F LEY40F

执
行
器
规
格

可搬运重
量
［kg］注1）

水平
（10000［mm/s2］） 4 8 30 13 25 40 30 34 70
（3000［mm/s2］） 6 18 36 26 40 70 50 90 100

垂直
（5000［mm/s2］） 2 4 8 7 14 25 8 22 32
（3000［mm/s2］） 2 4 8 8 16 30 13 26 46

压触推力［N］注2）注3）注4） 14～38 27～74 51～141 63～122 126～238 232～452 132～283 266～553 562～1058
速度
［mm/s］
注4）

行程
范围

～300 15～700 8～350 4~175 18～700 9～450 5～225 24～800 12～400 6～200
350～400 — — — 18～600 9～300 5～150 24～640 12～320 6～160
400～500 — — — — — — 24～640 12～320 6～160

最大加减速度［mm/s2］ 10000
推压速度［mm/s］注5） 50以下 35以下 30以下

重复定位精度［mm］ ±0.02
空转行程［mm］注6） 0.1以下

丝杠导程［mm］ 10 5 2.5 12 6 3 16 8 4
耐冲击／耐振动［m/s2］注7） 50/20
驱动方式 滚珠丝杠＋同步带（LEY□F）、滚珠丝杠（LEY□DF）
导向方式 滑动衬套（活塞杆）

使用温度范围［℃］ 5～40
使用湿度范围［%RH］ 90以下（未结露）

防护等级 IP40

电
气
规
格

电机尺寸 □28 □42 □56.4
电机种类 步进电机（带编码器 DC24V）
编码器 相对增量型

电源电压［V］ DC24±10%
功率［W］注8）注9） 最大功率　102 最大功率　132 最大功率　202

锁
紧
规
格

形式注10） 断电锁紧型

保持力［N］ 20 39 78 78 157 294 127 265 519
功率［W］注9） 2.9 5 5
额定电压［V］ DC24±10%

重量

重量／电机折返型

增加重量表 ［kg］

重量／电机直线安装型

尺寸 16 25 40
锁·电机罩 0.16 0.33 0.65

杆端外螺纹
外螺纹部 0.01 0.03 0.03
螺母 0.01 0.02 0.02

脚座型（2组、含安装螺栓） 0.06 0.08 0.14
杆侧法兰型（含安装螺栓）

0.13 0.17 0.20
无杆侧法兰型（含安装螺栓）

双耳环型（含销、弹性挡圈、安装螺栓） 0.08 0.16 0.22

系列 LEY16 LEY25
行程[mm] 30 50 100 150 200 250 300 30 50 100 150 200 250 300 350 400
产品重量［kg］ 0.75 0.79 0.90 1.04 1.15 1.26 1.37 1.43 1.50 1.67 1.93 2.11 2.28 2.46 2.63 2.81

系列 LEY40
行程[mm] 30 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500
产品重量［kg］ 2.88 2.99 3.28 3.56 3.96 4.25 4.53 4.82 5.11 5.39 5.68

系列 LEY16D LEY25D
行程[mm] 30 50 100 150 200 250 300 30 50 100 150 200 250 300 350 400
产品重量［kg］ 0.72 0.76 0.87 1.01 1.12 1.23 1.34 1.36 1.43 1.60 1.86 2.04 2.21 2.39 2.56 2.74

系列 LEY40D
行程[mm] 30 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500
产品重量［kg］ 2.80 2.91 3.20 3.48 3.88 4.17 4.45 4.74 5.03 5.31 5.60

注1）水平： 使用外部导向（外部导向摩擦系数：0.1以下）。表示搬运重量的最
大值。实际的搬运重量以及搬运速度会随外部导向条件发生变化。
因此，请通过P.821～823的“速度－搬运重量图”，根据搬运重量
确认速度·加速度和占空比。

垂直： 杆向上或对杆施加横向负载的场合，请使用外部导向（外部导向摩
擦系数：0.1以下）。表示搬运重量的最大值。实际的搬运重量以及
搬运速度会随外部导向条件发生变化。
因此，请通过P.821～823的“速度－搬运重量图”，根据搬运重量
确认速度·加速度和占空比。

（　）内的值表示最大加减速度。加减速度设定为水平：10000［mm/s2］
以下、垂直：5000［mm/s2］以下。

注2）压触推力的精度为±20%（F.S.）。
注3）压触推力设定值为LEY16□F：35～85%、LEY25□F：35～65%、

LEY40□F：35～65%。

压触推力的设定范围根据占空比和推压速度变化而变化。请参照

P.825“推力换算图”确认。
注4）速度·推力会因电缆长度·负载·安装条件等变化而异。电缆长度超过5m

的场合，速度·推力每5m最大降低10%。（15m的场合：最大降低20%）
注5）是指推压运转时的允许速度。搬运和推压工件时，请在“垂直可搬运重量”

以下运转。
注6）是修正往复动作误差时的参考值。
注7）耐冲击…在落下式冲击试验中，进给丝杠的轴方向及直角方向无误动作

（初期设定值）
耐振动…45～2000Hz 在1周期内，进给丝杠的轴方向及直角方向没有
误动作。（初期设定值）

注8）为含控制器运转时的最大功率。请在选择电源容量时使用。
注9）若选择锁紧规格，请加算其消耗功率。
注10）仅限锁紧规格

A 828

高性能型

LEY□F 系列
相对增量型（步进电机 DC24V）
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电机可选项:带锁·电机罩

电机配置:右侧折返型

电机配置:左侧折返型
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［2］
杆可动
范围注1）
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四角对边14注4）
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规格

型号 LEY16F LEY25F LEY40F

执
行
器
规
格

可搬运重
量
［kg］注1）

水平
（10000［mm/s2］） 4 8 30 13 25 40 30 34 70
（3000［mm/s2］） 6 18 36 26 40 70 50 90 100

垂直
（5000［mm/s2］） 2 4 8 7 14 25 8 22 32
（3000［mm/s2］） 2 4 8 8 16 30 13 26 46

压触推力［N］注2）注3）注4） 14～38 27～74 51～141 63～122 126～238 232～452 132～283 266～553 562～1058
速度
［mm/s］
注4）

行程
范围

～300 15～700 8～350 4~175 18～700 9～450 5～225 24～800 12～400 6～200
350～400 — — — 18～600 9～300 5～150 24～640 12～320 6～160
400～500 — — — — — — 24～640 12～320 6～160

最大加减速度［mm/s2］ 10000
推压速度［mm/s］注5） 50以下 35以下 30以下

重复定位精度［mm］ ±0.02
空转行程［mm］注6） 0.1以下

丝杠导程［mm］ 10 5 2.5 12 6 3 16 8 4
耐冲击／耐振动［m/s2］注7） 50/20
驱动方式 滚珠丝杠＋同步带（LEY□F）、滚珠丝杠（LEY□DF）
导向方式 滑动衬套（活塞杆）

使用温度范围［℃］ 5～40
使用湿度范围［%RH］ 90以下（未结露）

防护等级 IP40

电
气
规
格

电机尺寸 □28 □42 □56.4
电机种类 步进电机（带编码器 DC24V）
编码器 相对增量型

电源电压［V］ DC24±10%
功率［W］注8）注9） 最大功率　102 最大功率　132 最大功率　202

锁
紧
规
格

形式注10） 断电锁紧型

保持力［N］ 20 39 78 78 157 294 127 265 519
功率［W］注9） 2.9 5 5
额定电压［V］ DC24±10%

重量

重量／电机折返型

增加重量表 ［kg］

重量／电机直线安装型

尺寸 16 25 40
锁·电机罩 0.16 0.33 0.65

杆端外螺纹
外螺纹部 0.01 0.03 0.03
螺母 0.01 0.02 0.02

脚座型（2组、含安装螺栓） 0.06 0.08 0.14
杆侧法兰型（含安装螺栓）

0.13 0.17 0.20
无杆侧法兰型（含安装螺栓）

双耳环型（含销、弹性挡圈、安装螺栓） 0.08 0.16 0.22

系列 LEY16 LEY25
行程[mm] 30 50 100 150 200 250 300 30 50 100 150 200 250 300 350 400
产品重量［kg］ 0.75 0.79 0.90 1.04 1.15 1.26 1.37 1.43 1.50 1.67 1.93 2.11 2.28 2.46 2.63 2.81

系列 LEY40
行程[mm] 30 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500
产品重量［kg］ 2.88 2.99 3.28 3.56 3.96 4.25 4.53 4.82 5.11 5.39 5.68

系列 LEY16D LEY25D
行程[mm] 30 50 100 150 200 250 300 30 50 100 150 200 250 300 350 400
产品重量［kg］ 0.72 0.76 0.87 1.01 1.12 1.23 1.34 1.36 1.43 1.60 1.86 2.04 2.21 2.39 2.56 2.74

系列 LEY40D
行程[mm] 30 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500
产品重量［kg］ 2.80 2.91 3.20 3.48 3.88 4.17 4.45 4.74 5.03 5.31 5.60

注1）水平： 使用外部导向（外部导向摩擦系数：0.1以下）。表示搬运重量的最
大值。实际的搬运重量以及搬运速度会随外部导向条件发生变化。
因此，请通过P.821～823的“速度－搬运重量图”，根据搬运重量
确认速度·加速度和占空比。

垂直： 杆向上或对杆施加横向负载的场合，请使用外部导向（外部导向摩
擦系数：0.1以下）。表示搬运重量的最大值。实际的搬运重量以及
搬运速度会随外部导向条件发生变化。
因此，请通过P.821～823的“速度－搬运重量图”，根据搬运重量
确认速度·加速度和占空比。

（　）内的值表示最大加减速度。加减速度设定为水平：10000［mm/s2］
以下、垂直：5000［mm/s2］以下。

注2）压触推力的精度为±20%（F.S.）。
注3）压触推力设定值为LEY16□F：35～85%、LEY25□F：35～65%、

LEY40□F：35～65%。

压触推力的设定范围根据占空比和推压速度变化而变化。请参照

P.825“推力换算图”确认。
注4）速度·推力会因电缆长度·负载·安装条件等变化而异。电缆长度超过5m

的场合，速度·推力每5m最大降低10%。（15m的场合：最大降低20%）
注5）是指推压运转时的允许速度。搬运和推压工件时，请在“垂直可搬运重量”

以下运转。
注6）是修正往复动作误差时的参考值。
注7）耐冲击…在落下式冲击试验中，进给丝杠的轴方向及直角方向无误动作

（初期设定值）
耐振动…45～2000Hz 在1周期内，进给丝杠的轴方向及直角方向没有
误动作。（初期设定值）

注8）为含控制器运转时的最大功率。请在选择电源容量时使用。
注9）若选择锁紧规格，请加算其消耗功率。
注10）仅限锁紧规格
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高性能型

LEY□F 系列
相对增量型（步进电机 DC24V）

XX（2:1）

电机可选项:带锁·电机罩

电机配置:右侧折返型

电机配置:左侧折返型
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LEY16F

尺寸表 ［mm］

行程
范围［mm］ A B MC MD ML

X2

带电机罩
带锁·
电机罩

30～35
101 90.5

17 23.5
40

100.5 145.540～100 32 31
105～300 121 110.5 62 46 60

注1） 根据原点复位动作等的杆可动范围。请注意不要与周边的工件 · 设备等产生干涉。
注2）原点复位后的位置。
注3）［　］为变更原点复位方向的场合。
注4）杆端的四角对边方向因产品而异。
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电机可选项:带锁·电机罩

XX（2:1）

电机配置:左侧折返型

电机配置:右侧折返型
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电机可选项:带锁·电机罩

XX（2:1）

电机配置:右侧折返型

电机配置:左侧折返型
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外形尺寸图／上侧折返型

LEY25F

尺寸表 ［mm］

行程
范围［mm］ A B MC MD ML

X2

电机罩
带锁·
电机罩

30～35
130.5 116

24 32
50

95 140
40～100

42 41
105～120

155.5 141 75125～200 59 49.5
205～400 76 58

注1） 根据原点复位动作等的杆可动范围。请注意不要与周边的工件 · 设备等产生干涉。
注2）原点复位后的位置。
注3）［　］为变更原点复位方向的场合。
注4）杆端的四角对边方向因产品而异。
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高性能型

LEY□F 系列
相对增量型（步进电机 DC24V）

电机可选项:带锁·电机罩

XX（2:1）

电机配置:左侧折返型

电机配置:右侧折返型
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电机可选项:带锁·电机罩
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电机配置:右侧折返型

电机配置:左侧折返型
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外形尺寸图／上侧折返型

LEY40F

尺寸表 ［mm］

行程
范围［mm］ A B MC MD ML

X2

电机罩
带锁·
电机罩

30～35
148.5 130

22 36
50

127 176
40～100

36 43
105～120

178.5 160 80125～200 53 51.5
205～500 70 60

注1） 根据原点复位动作等的杆可动范围。请注意不要与周边的工件 · 设备等产生干涉。
注2）原点复位后的位置。
注3）［　］为变更原点复位方向的场合。
注4）杆端的四角对边方向因产品而异。
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出杆型 LEY□F 系列
相对增量型（步进电机 DC24V）



电机可选项:带锁·电机罩

XX（2:1）

电机配置:左侧折返型

电机配置:右侧折返型
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外形尺寸图／上侧折返型

LEY25F

尺寸表 ［mm］

行程
范围［mm］ A B MC MD ML

X2

电机罩
带锁·
电机罩

30～35
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205～400 76 58

注1） 根据原点复位动作等的杆可动范围。请注意不要与周边的工件 · 设备等产生干涉。
注2）原点复位后的位置。
注3）［　］为变更原点复位方向的场合。
注4）杆端的四角对边方向因产品而异。
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电机可选项:带锁·电机罩

XX（2:1）

电机配置:左侧折返型

电机配置:右侧折返型
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外形尺寸图／上侧折返型

LEY40F

尺寸表 ［mm］

行程
范围［mm］ A B MC MD ML
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注1） 根据原点复位动作等的杆可动范围。请注意不要与周边的工件 · 设备等产生干涉。
注2）原点复位后的位置。
注3）［　］为变更原点复位方向的场合。
注4）杆端的四角对边方向因产品而异。
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□
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XX（2:1）
电机可选项:带锁·电机罩

35
.5

34
.3

18

52.5

25.5
4×M4×0.7
有效深7

25
.5

M5×0.8
有效深10

行程终端
［原点］注3）

［2］ 行程

杆可动范围注1）

原点注2）

［行程终端］

2

ø1
6

A＋行程

B＋行程10.5 X2

35

电机电缆（2×ø5）

65

□
20

ø3 H9 深3
6×M4×0.7
螺纹深5.5

23

MD

15 ML＋行程

MC
XX

3

4

3 H9

65 15

20
20

20电机电缆（2×ø5）

锁紧电缆（ø3.5）

X2

35

22.230.3

0.
5

 D1  D2 

 D3  D4 

电机配置／电机罩朝向
18

22.230.3 22.2 30.3

18
22

.2
30

.318

30
.3

22
.218 安装面安装面

四角对边14注4）

电缆长度  250

电缆长度  250

电缆长度  350

XX（2:1）
电机可选项:带锁·电机罩

57
.7

45
.5

M8×1.25
螺纹深13

行程终端
［原点］注3）

原点注2）

［行程终端］

行程 2［2］

34

57.6
44
34

24
0.

9

4×M5×0.8
螺纹深8

14.5

ø2
0

杆可动
范围注1） 四角对边17注4）

A＋行程

B＋行程 X2

65

□
20

电机电缆（2×ø5）

4 H9 4

5

锁紧电缆（ø3.5）

X2

电机电缆（2×ø5） 65 15

20
20

20

ML＋行程

MC
XXMD

6×M5×0.8
螺纹深6.5 ø4 H9 深4

20

29

电缆长度  350

电缆长度  250

电缆长度  250

外形尺寸图/电机直线安装型

注1） 根据原点复位动作等的杆可动范围。请注意不要与周边的工件 · 设
备等产生干涉。

注2）原点复位后的位置。
注3）［　］为变更原点复位方向的场合。
注4）杆端的四角对边方向因产品而异。

尺寸表 ［mm］

行程
范围［mm］

A
B MC MD ML

X2

电机罩
带锁·
电机罩

电机罩
带锁·
电机罩

30～35
186.5 231.5 68

17 23.5
40

108 15340～100 32 31
105～300 206.5 251.5 88 62 46 60

LEY16DF

832

高性能型

LEY□F 系列
相对增量型（步进电机 DC24V）

XX（2:1）
电机可选项:带锁·电机罩

35
.5

34
.3

18

52.5

25.5
4×M4×0.7
有效深7

25
.5

M5×0.8
有效深10

行程终端
［原点］注3）

［2］ 行程

杆可动范围注1）

原点注2）

［行程终端］

2

ø1
6

A＋行程

B＋行程10.5 X2

35

电机电缆（2×ø5）

65

□
20

ø3 H9 深3
6×M4×0.7
螺纹深5.5

23

MD

15 ML＋行程

MC
XX

3

4

3 H9

65 15

20
20

20电机电缆（2×ø5）

锁紧电缆（ø3.5）

X2

35

22.230.3

0.
5

 D1  D2 

 D3  D4 

电机配置／电机罩朝向
18

22.230.3 22.2 30.3

18
22

.2
30

.318

30
.3

22
.218 安装面安装面

四角对边14注4）

电缆长度  250

电缆长度  250

电缆长度  350

XX（2:1）
电机可选项:带锁·电机罩

57
.7

45
.5

M8×1.25
螺纹深13

行程终端
［原点］注3）

原点注2）

［行程终端］

行程 2［2］

34

57.6
44
34

24
0.

9

4×M5×0.8
螺纹深8

14.5

ø2
0

杆可动
范围注1） 四角对边17注4）

A＋行程

B＋行程 X2

65

□
20

电机电缆（2×ø5）

4 H9 4

5

锁紧电缆（ø3.5）

X2

电机电缆（2×ø5） 65 15

20
20

20

ML＋行程

MC
XXMD

6×M5×0.8
螺纹深6.5 ø4 H9 深4

20

29

电缆长度  350

电缆长度  250

电缆长度  250

外形尺寸图/电机直线安装型

LEY25DF

尺寸表 ［mm］

行程
范围（mm）

A
B MC MD ML

X2

电机罩
带锁·
电机罩

电机罩
带锁·
电机罩

30～35
209 254 89.5

24 32
50

105 150
40～100

42 41
105～120

234 279 114.5 75125～200 59 49.5
205～400 76 58

注1） 根据原点复位动作等的杆可动范围。请注意不要与周边的工件 · 设备等产生
干涉。

注2）原点复位后的位置。
注3）［　］为变更原点复位方向的场合。
注4）杆端的四角对边方向因产品而异。
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高性能型

出杆型 LEY□F 系列
相对增量型（步进电机 DC24V）



XX（2:1）
电机可选项:带锁·电机罩

35
.5

34
.3

18

52.5

25.5
4×M4×0.7
有效深7

25
.5

M5×0.8
有效深10

行程终端
［原点］注3）

［2］ 行程

杆可动范围注1）

原点注2）

［行程终端］

2

ø1
6

A＋行程

B＋行程10.5 X2

35

电机电缆（2×ø5）

65

□
20

ø3 H9 深3
6×M4×0.7
螺纹深5.5

23

MD

15 ML＋行程

MC
XX

3

4

3 H9

65 15

20
20

20电机电缆（2×ø5）

锁紧电缆（ø3.5）

X2

35

22.230.3

0.
5

 D1  D2 

 D3  D4 

电机配置／电机罩朝向

18

22.230.3 22.2 30.3

18
22

.2
30

.318

30
.3

22
.218 安装面安装面

四角对边14注4）

电缆长度  250

电缆长度  250

电缆长度  350

XX（2:1）
电机可选项:带锁·电机罩

57
.7

45
.5

M8×1.25
螺纹深13

行程终端
［原点］注3）

原点注2）

［行程终端］

行程 2［2］

34

57.6
44
34

24
0.

9

4×M5×0.8
螺纹深8

14.5

ø2
0

杆可动
范围注1） 四角对边17注4）

A＋行程

B＋行程 X2

65

□
20

电机电缆（2×ø5）

4 H9 4

5

锁紧电缆（ø3.5）

X2

电机电缆（2×ø5） 65 15

20
20

20

ML＋行程

MC
XXMD

6×M5×0.8
螺纹深6.5 ø4 H9 深4

20

29

电缆长度  350

电缆长度  250

电缆长度  250

外形尺寸图/电机直线安装型

注1） 根据原点复位动作等的杆可动范围。请注意不要与周边的工件 · 设
备等产生干涉。

注2）原点复位后的位置。
注3）［　］为变更原点复位方向的场合。
注4）杆端的四角对边方向因产品而异。

尺寸表 ［mm］

行程
范围［mm］

A
B MC MD ML

X2

电机罩
带锁·
电机罩

电机罩
带锁·
电机罩

30～35
186.5 231.5 68

17 23.5
40

108 15340～100 32 31
105～300 206.5 251.5 88 62 46 60

LEY16DF
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高性能型

LEY□F 系列
相对增量型（步进电机 DC24V）

XX（2:1）
电机可选项:带锁·电机罩

35
.5

34
.3

18

52.5

25.5
4×M4×0.7
有效深7

25
.5

M5×0.8
有效深10

行程终端
［原点］注3）

［2］ 行程

杆可动范围注1）

原点注2）

［行程终端］

2

ø1
6

A＋行程

B＋行程10.5 X2

35

电机电缆（2×ø5）

65

□
20

ø3 H9 深3
6×M4×0.7
螺纹深5.5

23

MD

15 ML＋行程

MC
XX

3

4

3 H9

65 15

20
20

20电机电缆（2×ø5）

锁紧电缆（ø3.5）

X2

35

22.230.3

0.
5

 D1  D2 

 D3  D4 

电机配置／电机罩朝向

18

22.230.3 22.2 30.3

18
22

.2
30

.318

30
.3

22
.218 安装面安装面

四角对边14注4）

电缆长度  250

电缆长度  250

电缆长度  350

XX（2:1）
电机可选项:带锁·电机罩

57
.7

45
.5

M8×1.25
螺纹深13

行程终端
［原点］注3）

原点注2）

［行程终端］

行程 2［2］

34

57.6
44
34

24
0.

9

4×M5×0.8
螺纹深8

14.5

ø2
0

杆可动
范围注1） 四角对边17注4）

A＋行程

B＋行程 X2

65

□
20

电机电缆（2×ø5）

4 H9 4

5
锁紧电缆（ø3.5）

X2

电机电缆（2×ø5） 65 15

20
20

20

ML＋行程

MC
XXMD

6×M5×0.8
螺纹深6.5 ø4 H9 深4

20

29

电缆长度  350

电缆长度  250

电缆长度  250

外形尺寸图/电机直线安装型

LEY25DF

尺寸表 ［mm］

行程
范围（mm）

A
B MC MD ML

X2

电机罩
带锁·
电机罩

电机罩
带锁·
电机罩

30～35
209 254 89.5

24 32
50

105 150
40～100

42 41
105～120

234 279 114.5 75125～200 59 49.5
205～400 76 58

注1） 根据原点复位动作等的杆可动范围。请注意不要与周边的工件 · 设备等产生
干涉。

注2）原点复位后的位置。
注3）［　］为变更原点复位方向的场合。
注4）杆端的四角对边方向因产品而异。
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高性能型

出杆型 LEY□F 系列
相对增量型（步进电机 DC24V）
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电机可选项:带锁·电机罩

X2

锁紧电缆（ø3.5） 65

电机电缆（2×ø5） 20
20

20

15

XX（2:1）

79
.6

56
.5

31
1 4×M6×1

螺纹深10

69.6
51
40

40
M8×1.25
螺纹深13

18.5 B＋行程

［2］ 行程 2

四角对边22注4）

ML＋行程25
MC

MD XX

30

6×M6×1
螺纹深8.5 ø5 H9 深5 65

电机电缆（2×ø5）

□
20

5 H9

6

5

杆可动
范围注1）

原点注2）

［行程终端］

行程终端
［原点］注3）

X2
A＋行程

电缆长度  250

电缆长度  350

电缆长度  250

外形尺寸图/电机直线安装型

LEY40DF

尺寸表 ［mm］

行程
范围（mm）

A
B MC MD ML

X2

电机罩
带锁·
电机罩

电机罩
带锁·
电机罩

30～35
250.5 290.5 96

22 36
50

136 176
40～100

36 43
105～120

280.5 320.5 126 80125～200 53 51.5
205～500 70 60

注1） 根据原点复位动作等的杆可动范围。请注意不要与周边的工件 · 设备等产生
干涉。

注2）原点复位后的位置。
注3）［　］为变更原点复位方向的场合。
注4）杆端的四角对边方向因产品而异。

834

高性能型

LEY□F 系列
相对增量型（步进电机 DC24V）

电机可选项:带锁·电机罩

X2

锁紧电缆（ø3.5） 65

电机电缆（2×ø5） 20
20

20

15

XX（2:1）

79
.6

56
.5

31
1 4×M6×1

螺纹深10

69.6
51
40

40
M8×1.25
螺纹深13

18.5 B＋行程

［2］ 行程 2

四角对边22注4）

ML＋行程25
MC

MD XX

30

6×M6×1
螺纹深8.5 ø5 H9 深5 65

电机电缆（2×ø5）

□
20

5 H9

6

5

杆可动
范围注1）

原点注2）

［行程终端］

行程终端
［原点］注3）

X2
A＋行程

电缆长度  250

电缆长度  350

电缆长度  250

C1

L2

H1

M
M

L1

六角对边 B1

四角对边 K

øD
X Y

LS＋行程 LS1

同捆零部件

·脚座

·主体安装螺栓

4×øLDLZ
LX

LY
LH

A＋行程

LS＋行程

LG

Y XYX

LT

LL
LT

外形尺寸图

杆端外螺纹／LEY    □F   -□□M
16
25
40

A
B
C

※关于杆端螺母和安装件的详情，请参考P.432、P.433。
注） 安装诸如肘节接头、工件等的杆端安装件时，请参照注意事项“使用注意事

项”（前附61～前附64）。

［mm］

※L1为原点复位2mm位置的值。

尺寸 B1 C1 øD H1 K L1 L2 MM

16 13 12 16 5 14 24.5 14 M8×1.25
25 22 20.5 20 8 17 38 23.5 M14×1.5
40 22 20.5 25 8 22 42 23.5 M14×1.5

向外安装的场合

A
B
C

材质：碳钢（铬酸盐处理）
※A为原点复位2mm位置的值。
注）电机配置为右侧折返型或左侧折返型的场合，无杆侧的脚座向外安装。

脚座型

脚座型／LEY    F   -□□□L
16
25
40

尺寸
行程范围
（mm） A LS LS1 LL LD LG LH LT LX LY LZ X Y

16
30～100 106.1 76.7

16.1 5.4 6.6 2.8 24 2.3 48 40.3 62 9.2 5.8
101～300 126.1 96.7

25
30～100 136.6 98.8

19.8 8.4 6.6 3.5 30 2.6 57 51.5 71 11.2 5.8
101～400 161.6 123.8

40
30～100 155.7 114

19.2 11.3 6.6 4 36 3.2 76 61.5 90 11.2 7
101～500 185.7 144

［mm］

835

高性能型

出杆型 LEY□F 系列
相对增量型（步进电机 DC24V）



电机可选项:带锁·电机罩

X2

锁紧电缆（ø3.5） 65

电机电缆（2×ø5） 20
20

20

15

XX（2:1）

79
.6

56
.5

31
1 4×M6×1

螺纹深10

69.6
51
40

40

M8×1.25
螺纹深13

18.5 B＋行程

［2］ 行程 2

四角对边22注4）

ML＋行程25
MC

MD XX

30

6×M6×1
螺纹深8.5 ø5 H9 深5 65

电机电缆（2×ø5）

□
20

5 H9

6

5

杆可动
范围注1）

原点注2）

［行程终端］

行程终端
［原点］注3）

X2
A＋行程

电缆长度  250

电缆长度  350

电缆长度  250

外形尺寸图/电机直线安装型

LEY40DF

尺寸表 ［mm］

行程
范围（mm）

A
B MC MD ML

X2

电机罩
带锁·
电机罩

电机罩
带锁·
电机罩

30～35
250.5 290.5 96

22 36
50

136 176
40～100

36 43
105～120

280.5 320.5 126 80125～200 53 51.5
205～500 70 60

注1） 根据原点复位动作等的杆可动范围。请注意不要与周边的工件 · 设备等产生
干涉。

注2）原点复位后的位置。
注3）［　］为变更原点复位方向的场合。
注4）杆端的四角对边方向因产品而异。

834

高性能型

LEY□F 系列
相对增量型（步进电机 DC24V）

电机可选项:带锁·电机罩

X2

锁紧电缆（ø3.5） 65

电机电缆（2×ø5） 20
20

20

15

XX（2:1）

79
.6

56
.5

31
1 4×M6×1

螺纹深10

69.6
51
40

40

M8×1.25
螺纹深13

18.5 B＋行程

［2］ 行程 2

四角对边22注4）

ML＋行程25
MC

MD XX

30

6×M6×1
螺纹深8.5 ø5 H9 深5 65

电机电缆（2×ø5）

□
20

5 H9

6

5

杆可动
范围注1）

原点注2）

［行程终端］

行程终端
［原点］注3）

X2
A＋行程

电缆长度  250

电缆长度  350

电缆长度  250

C1

L2

H1

M
M

L1

六角对边 B1

四角对边 K

øD

X Y
LS＋行程 LS1

同捆零部件

·脚座

·主体安装螺栓

4×øLDLZ
LX

LY
LH

A＋行程

LS＋行程

LG

Y XYX

LT

LL
LT

外形尺寸图

杆端外螺纹／LEY    □F   -□□M
16
25
40

A
B
C

※关于杆端螺母和安装件的详情，请参考P.432、P.433。
注） 安装诸如肘节接头、工件等的杆端安装件时，请参照注意事项“使用注意事

项”（前附61～前附64）。

［mm］

※L1为原点复位2mm位置的值。

尺寸 B1 C1 øD H1 K L1 L2 MM

16 13 12 16 5 14 24.5 14 M8×1.25
25 22 20.5 20 8 17 38 23.5 M14×1.5
40 22 20.5 25 8 22 42 23.5 M14×1.5

向外安装的场合

A
B
C

材质：碳钢（铬酸盐处理）
※A为原点复位2mm位置的值。
注）电机配置为右侧折返型或左侧折返型的场合，无杆侧的脚座向外安装。

脚座型

脚座型／LEY    F   -□□□L
16
25
40

尺寸
行程范围
（mm） A LS LS1 LL LD LG LH LT LX LY LZ X Y

16
30～100 106.1 76.7

16.1 5.4 6.6 2.8 24 2.3 48 40.3 62 9.2 5.8
101～300 126.1 96.7

25
30～100 136.6 98.8

19.8 8.4 6.6 3.5 30 2.6 57 51.5 71 11.2 5.8
101～400 161.6 123.8

40
30～100 155.7 114

19.2 11.3 6.6 4 36 3.2 76 61.5 90 11.2 7
101～500 185.7 144

［mm］
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高性能型

出杆型 LEY□F 系列
相对增量型（步进电机 DC24V）

LE
FS

LE
FB

LE
JS

LE
JB

LE
M

LE
L

LE
KF

S
LE

Y
LE

YG
LE

SY
H

LE
PY

LE
PS

LE
S

LE
SH

LE
R

LE
H

LE
G

规
格

无
电
机

防
滴
规
格

防
尘
·

高
性
能
型

洁
净
规
格

对
应

二
次
电
池

LE
CS

□
LE

CY
□

JX
C□

LE
C□

LA
T3



FX
FZ

FV

FT

LL

2×øFD
FZ
FX

FV

FT 2×øFD

FZ
FX

FVM

LL

FT
4×øFD

FT
FZ 4×øFD
FX

FVM

A＋行程

CL＋行程

CU
CW RR

CT

＋0.4
＋0.2CX
−0.1
−0.3CZ

øCB
øCD孔H10

轴d9

L

A＋行程

CL＋行程

L RRCW

CT

CU

øCD孔H10
轴d9

CZ−0.1
−0.3

CX＋0.4
＋0.2

杆侧法兰型／LEY16□F   -□□□F 无杆侧法兰型／LEY16F   -□□□G

杆侧法兰型／LEY     □F   -□□□F 无杆侧法兰型／LEY25F   -□□□G

双耳环型／LEY16F   -□□□D

双耳环型／LEY     F   -□□□D25
40

25
40

A
B
C

A
B
C

A
B
C

A
B
C

A
B
C

A
B
C

材质：铸铁（涂装）
※A, CL为原点复位2mm位置的值。

同捆零部件

·双耳环

·主体安装螺栓

·耳环用销

·弹性挡圈

同捆零部件

·法兰

·主体安装螺栓

［mm］双耳环型

［mm］

材质：碳钢（无电解镀镍）

杆侧、无杆侧法兰型

※ 关于杆端螺母和安装件的详情，请参考P.432、P.433。

※LEY40的无杆侧法兰型
　不可对应。

尺寸 FD FT FV FX FZ LL M

16 6.6 8 39 48 60   2.5 —

25 5.5 8 48 56 65   6.5 34
40 5.5 8 54 62 72 10.5 40

尺寸
行程范围
（mm） A CL CB CD CT

16 30～100 128 119 20 8 5

25
30～100 160.5 150.5

— 10 5
101～200 185.5 175.5

40
30～100 180.5 170.5

— 10 6
101～200 210.5 200.5

尺寸
行程范围
（mm） CU CW CX CZ L RR

16 30～100 12 18   8 16 10.5   9

25
30～100

14 20 18 36 14.5 10
101～200

40
30～100

14 22 18 36 18.5 10
101～200

外形尺寸图

关于安装件和简易型肘节件的型号·外形尺寸图，请参照P.432、P.433。

高性能型

LEY□F 系列
相对增量型（步进电机 DC24V）
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